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Docisk dzwigniowy 70 bar/120 bar

Wersja 9-26 P

B 1.8268

z zaworem dlawigcym, metalowa krawedzig zgarniajgca i opcjonalna kontrola
pozyciji, dwustronnego dzialania, maks. cisnienie robocze 120 bar

Zastosowanie

Hydrauliczne dociski dzwigniowe stuza do moco-

wania detali, w przypadku ktérych punkty moco-

wania musza pozosta¢ wolne na czas zatadunku i

roztadunku przyrzadu. Jako powierzchnia mocujaca

w detalu wystarczy kieszen, ktéra jest tylko niez-

nacznie szersza od dzwigni mocujacej. Specjalna

kinematyka umozliwia mocowanie bez sit bocz-

nych detali wrazliwych na odksztatcenia. Ta seria o

cisnieniu roboczym 120 bar jest przeznaczona do

bezposredniego podtaczenia do niskocisnieniowego

uktadu hydraulicznego obrabiarek.

W potaczeniu z opcjonalnym pneumatycznym lub

elektrycznym monitorowaniem potozenia dociski

dZwigniowe sg szczegdlnie odpowiednie do:

¢ \/ petni automatycznych systemow produk-
cyjnych o bardzo krétkich czasach cyklu

® Przyrzagddw mocujacych z wymiang detali
przez systemy zautomatyzowane (handlin-
gowe)

e Linii transferowych

e Systemoéw badawczych i testowych dla silni-
kéw, przektadnii osi

e | inii montazowych

e Obrabiarek specjalnych

Opis

Docisk dzwigniowy to sitownik hydraulicz-
ny dwustronnego dziatania ze zintegrowang
dzwignia mocujaca. Po doprowadzeniu cignienia
ttok wysuwa sie i obraca dzwignie mocujaca za
pomocg uktadu kinematycznego ogniw do przo-
du i jednoczesnie w doét na detal. Sita ttoka jest
przy tym przekierowywana o 180° i w zaleznosci
od dtugosci dzwigni jest dostepna jako sita moco-
wania (— strona 4). Kinematyka jest tak zaprojek-
towana, ze na detal nie sg wywierane zadne sity
boczne, jesli powierzchnia mocujgca znajduje sie
na tej samej wysokosci co srodek obrotu dzwigni
mocujacej (patrz poréwnanie ,Sity w punkcie mo-
cowania”). Trzy dostepne kierunki mocowania (L,
G, R) utatwiaja dostosowanie do ksztattu detalu lub
do mozliwosci przytacza hydraulicznego. Wszys-
tkie rozmiary sa opcjonalnie dostepne z pretem
przetaczajgcym do zewnetrznej kontroli pozycii.
Elektryczne i pneumatyczne kontrole pozycji dla
pozycji mocowania i odmocowania sg dostepne
jako akcesoria — strona 6.

Zalety

@ Wysoka sita mocowania przy niskim cisnieniu
hydraulicznym

@ Bardzo krétki czas mocowania (min. 0,5 s)

@ Zawdr dfawigcy w standardzie, tatwa regu-
lacja od gory

® Kompaktowa budowa, czesciowo do zabudowy

® Lozysko slizgowe w sworzniu dzwigni

® Do wyboru 3 kierunki mocowania

® Mozliwe mocowanie bez sit bocznych

® Dzwignia mocujaca wsuwana w waskie kieszenie

@ Dtuga dzwignia mocujgca, do dostosowania
do konturu detalu

® Zgarniacz FKM chroniony metalowag
krawedzig zgarniajaca

@ Kontrola pozycji dostepna jako akcesorium

@ NOWOSC: System pomiaru drogi z czujni-
kiem ultradzwigkowym

® Dowolna pozycja montazowa

Mozliwosci zabudowy i podtaczenia
Przytacze rurowe

Wersje
Bez preta przetaczajacego
(opcja: dtuga dzwignia mocujgca)

Z systemem pomiaru drogi
(czujnik ultradzwiekowy)

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

Mechanizm dzwigniowy bez sit bocznych

- Metalowa krawedz
zgarniajacg do
duzych i goracych
widréw

\
nNiZal . .
A | i INE 27 Zawor diawigey
N w standardzie

=E

Przytacze kanatowe

Z pretem przetaczajacym
(akcesoria: kontrola pozycji — strona 5 i 6)

Czujnik ultradzwiekowy

Czujnik ultradzwiegkowy mierzy pozycje ttoka do-
cisku dzwigniowego za pomoca pomiaru czasu
propagacji sygnatu ultradzwiekowego w oleju hy-
draulicznym. Wyznaczona pozycja ttoka moze byc¢
wykorzystana do monitorowania procesu moco-
wania i przesytana poprzez |0-Link, analogowo lub
jako sygnat przetaczajacy — strona 4.
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https://ws.roemheld.de/de/produkte/hebelspanner-70-bar~psWpN0b1j7b5

Klucz do oznaczenia artykulu

Kierunek mocowania

R = Prawy
G = Prosty .
L =Lewy Cisnienie robocze
12 =120 bar
Rozmiar
1 = Rozmiar 1
2 = Rozmiar 2
3 = Rozmiar 3
4 = Rozmiar 4
5 = Rozmiar 5
Rozmiar
a [mm]
al [mm]
a2 [mm]
ad [mm]
@ a4 [mm]
ab [mm]
a6 [mm]
b [mm]
b1 [mm]
b2 -0,05 [mm]
b3 [mm]
C [mm]
cl [mm]
c2 [mm]
c3 [mm]
dt [mm]
d2 [mm]
d3 [mm]
d4 [mm]
d5 [mm]
de [mm]
dr [mm]
d8 min [mm]
1 [mm]
G
@ g1 maks [mm]
@ g2 +0,1 [mm]
@ g3 [mm]
h idealny punkt mocowania [mm]
ho gdrna granica zakresu mocowania [mm]
hu dolna granica zakresu mocowania [mm]
h1 skok do idealnego punktu mocowania [mm]
h2 skok do konca drogi mocowania [mm]
h3 [’]
h4 pozycja odmocowania [mm]
h5 [mm]
h6 [mm]
i1 [mm]
j2 [mm]
i3 gwint mocujacy
k1 [mm]
k2 [mm]
@1 f2 [mm]
12
ql [mm]
g2 [mm]
a3 [mm]
g4
r [mm]
r2 [mm]
st [mm]
@ s2 H12 [mm]
@ s3 H12 [mm]
t [mm]
t2 [mm]
3 [mm]
4 [mm]
ut [mm]
u2 [mm]
u3 +0,1 [mm]
x1 [mm]
SW [mm]
Masa [ka]

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

1826X12 XXX
T

6,5

14,5
16
6,1

32

Dzwignia mocujaca

0 = Bez dzwigni mocujacej
1 = Dzwignia mocujgca ze $rubg dociskowa
2 = Dtuga dzwignia mocujaca

Wersje

3 = Bez preta przetaczajgcego i czujnikdw
4 = Z pretem przefaczajacym i bez czujnikow

5 = Z czujnikiem ultradzwigkowym

2 3 4 5
60 66 82 96
40 46 56 68

5 55 7 9
25 28,5 35 43
56 6,8 9 11
17 17 20 20
41 47 57 70,3
50 57 70 86
40 46 56 68
12 16 19 22
14 17 20 24

20,8 22 26 32
68,5 7 93 110
85,5 97 116,5 138,9
152,8 157,6 204 226,8
18,5 21 24,5 30,5
23,5 29 32 39
110,5 108 148,5 159,56
23 29,5 31,5 37,5
104 100,5 138 147

17 21,5 21,56 26,5
4 4 6 6
4 7 7 8

39,5 42,5 47 55
G1/8 G1/8 G1/4 G1/4
48 54 64 79
47 53 63 78
34,5 43 48 60
51,5 56 67 79
1,2 15 18 2
1,3 i3 1,7 2,1
17,7 21 23 29
3 3 3 3
58,6 60,4 57,6 57,4
68,2 72,6 78,1 93,6
171 15,9 14,9 1,4
8,6 8,4 8,4 59
12,8 14 14 14
22 23 30 38
M5 M6 M8 M10
24 28 36 45
28 30,5 36 42
10 10 12 12
M6Ex 11,5 gleb. M6x 11,5 gleb. M8x16 gteb. M8x 16 gleb.
26 29 39 48

16 20 25 30
26 30 36,5 45
M6 M8 M10 M12
0,4 0,4 0,4 0,4
9 9 11 12
6 6 7 10
8 8 10 14
6 7 8 12
3,9 2,5 4 4,7
9 9 10,5 14
3 4,3 51 6,6
17 22 22 31

17,5 17,5 19 28
16,5 17 19 26
6,1 8,1 10,1 11,1

4 4 5 5
32 36 46 46
1,2 15 2,6 4,5
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Klucz do oznaczenia artykulu
Informacje techniczne

Wersje

Bez preta przetaczajacego 3

(bez dzwigni mocujacej)

Z pretem przetaczajagcym 4

(bez dzwigni mocujacej)

Z systemem pomiaru drogi 5
(czujnik ultradzwigkowy, bez dzwigni mocujacej)
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o < oo A = mocowanie I
T o¥ e B = odmocowanie -
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Dzwignia mocujaca

Bez dzwigni mocujacej 0

Dzwignia mocujaca ze Sruba dociskowa 1

Wymiary przytaczeniowe przy wykonaniu
dzwigni mocujacej we wtasnym zakresie

_h2

hi

Dtuga dZzwignia mocujaca 2
dg di

ql

c3

Detal

b2

Rozmieszczenie przytaczy / schemat podtaczenia

al

VRz4

(=]
Obrébka wymagana

b1

d7

réwniez w przypadku

Q przytacza rurowego!

A = mocowanie
B = odmocowanie

ki

N Otwory nie sa

3
) K2

Gwint mocujacy: przytaczu rurowym

stosowac sruby klasy 10.9

wymagane przy
przytaczu rurowym

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

Wymiary przytaczeniowe przy wykonaniu dzwigni mocujacej we

wiasnym zakresie
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Dane techniczne

Akcesoria * Zestaw konwersyjny, system pomiaru drogi

Rozmiar 1 2 3 4 5
Cisnienie robocze [bar] 120 70 120 70 120 70 120 70 120 70
Maks. sita mocowania  przy dtugos¢ dzwigni mocujacej d2
bez preta przetaczajacego [kN] 4,5 2,6 6,0 3,5 7,6 4.4 12,6 7,3 20,8 121
z pretem przetaczajacym [kN] 4,0 2,3 53 3,1 7,0 4,0 1,6 6,8 198 11,5
Sita ttoka bez preta przetaczajacego [kN] 5,9 3,4 8,5 4,9 1,5 6,7 182 10,6 296 17,2
z pretem przetaczajacym [kN] 5,3 3,0 75 4,3 10,6 6,1 169 98 282 164
Tiok @ [mm] 25 30 35 44 56
Ttoczysko [mm] 12 14 14 16 22
Skok ttoka [mm] 18,7 20,7 24 26 32
Powierzchnia ttoka mocowanie bez preta przetaczajacego [cm?] 4,9 7,06 9,62 15,2 24,6
mocowanie z pretem przetaczajacym [cm?] 4,4 6,28 8,83 14 23,4
odmocowanie [cm?] 3,77 B152 8,08 13,1 20,8
Zapotrzebowanie na olej mocowanie bez preta przetaczajacego lem?] 9,2 14,7 23,1 39,6 78,8
mocowanie z pretem przetagczajacym [emd] 8,3 13 21,2 36,6 75,2
odmocowanie [cmd] 71 11,45 19,4 34,3 66,7
Dopuszczalne natezenie przeptywu [em%s] 16 25 40 75 150
Masa [kg] 1 1,2 1,5 2,6 4,5
Numer art. bez preta przetaczajacego
Bez dzwigni mocujacej 1826X12130 1826X12230 1826X12330 1826X12430 1826X12530
Dzwignia mocujgca ze srubg dociskowa 1826X12131 1826X12231 1826X12331 1826X12431 1826X12531
Dtuga dzwignia mocujgca 1826X12132 1826X12232 1826X12332 1826X12432 1826X12532
Numer art. z pretem przetaczajacym
Bez dZzwigni mocujacej 1826X12140 1826X12240 1826X12340 1826X12440 1826X12540
Dzwignia mocujaca ze $rubg dociskowa 1826X12141 1826X12241 1826X12341 1826X12441 1826X12541
Dtuga dzwignia mocujgca 1826X12142 1826X12242 1826X12342 1826X12442 1826X12542
Numer art. z systemem pomiaru drogi - czujnik ultradzwiekowy
Bez dZzwigni mocujacej 1826X12150 1826X12250 1826X12350 1826X12450 1826X12550
Dzwignia mocujaca ze $ruba dociskowa 1826X12151 1826X12251 1826X12351 1826X12451 1826X12551
Dfuga dzwignia mocujaca 1826X12152 1826X12252 1826X12352 1826X12452 1826X12552
Zapasowy O-ring [mm] 7x15 7x15 7x15 8x15 8x1,5
Numer art. 3000342 3000342 3000342 3000343 3000343
Artykut dostepny na zapytanie X = oznaczenie — strona 2
Zestaw konwersyjny mechanizmu dzwigni
mocujgcej do cisnienia roboczego 120 bar Rozmiar Numer art.
Dotychczasowe dociski dzwigniowe z dopuszcze- BG 1 0182611
niem do 70 bar moga po wymianie mechanizmu BG 2 0182612
dzwigni mocujacej by¢ zasilane cisnieniem robo- BG 3 0182613
czym 120 bar. BG4 0182614
BG 5 0182615
System pomiaru drogi - czujnik Tryby pracy Dane techniczne
ultrlatlzliwiekovyyl . Czujnik mozna podiaczy¢ i odezytywaé na dwa  Napiecie robocze V] o4
Czumlk . ultradzwekqu mierzy bezwzgledng rozne sposoby. Maks. pobér pradu [mA] 130
potozenie toka docisku dzwigniowego. Dzigki 4. 10-Link .
telmlu mozliwe jeslt rejestrowanie pqzycji mocowa- przypadku zastosowania tego trybu transmisji Tryby pracy b »l(g,-bLg:g
Elracligfnrg?:%%/v;i?alabeeljr\rlﬁggn:othjjjthaelL?o lub wy- mozliwa jest analiza dodatkowych danych czujnika Powtarzalnosé [um] 450
Czyujnik wkreca sie w dno elemgentu moéujacego i !Ub vys.tepna obrobka qanych, takq Jak np. odczyt Moment dokrecania [Nm] 58_—62
dokreca z okreslonym momentem obrotowym jakosci Sygnam’ UStaW!ame punkiow przg{aczama ¢ $A
Jedli tlok porusza sie podczas pracy, odleg;ros’c' (np. pozycja mocowania Iub gdmocovvama) ; usta- Maks yvytrzyma+osc [bar 350
miedzy denkiem ttoka a czujnikiem leega zmia- wianie licznika cyki przetaczen. ceneniows :
nie, co skutkuje zmiang czasu propagacji sygnatu Temperatura otoczenia [l 0-85
Ultradzwiekowego. 2. Tryb SIO ~ Numerart. 3829519
W trybie SIO (Standard Input/Output) urzadzenie
. P moze by¢ uzywane bez potaczenia 10-Link. Przytacze
Wazne wskazéwki Konfiguﬁaojayzachowanis Watrybie SIO odbywa sie . e
W celu zapewnienia bezawaryjnej pracy element Pin Sygnat

mocujacy nalezy starannie odpowietrzy¢. Pozycja
montazowa, w ktorej powietrze moze gromadzi¢
sie w przestrzeni montazowej czujnika (np. pozycja
odwrdécona), nie jest zalecana.

jednorazowo poprzez 10-Link.

Czujnik mozna przy tym skonfigurowac tak, aby
po jednym sygnale byto przesytane przez pin 2
(wyjscie analogowe lub cyfrowe) oraz przez pin 4
(wyjscie cyfrowe).

Petny przeglad zakresu funkcji czujnika znajduije sie
w instrukgji obstugi czujnika.

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

1 L+ (napiecie robocze +, SIO 10 — 30V,

|O-Link 18 — 30V18-30V)

2 I/Q (wejscie cyfrowe / wyjscie cyfrowe /

wyjscie analogowe)
3 L— (napiecie robocze -)

4 C/Q (komunikacja IO-Link / wyjscie

cyfrowe w trybie SIO)
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Akcesoria
Pneumatyczna kontrola pozyciji (nieregulowana)

Zastosowanie

Pneumatyczna  kontrola  pozycji  sygnalizuje

nastepujace stany poprzez zamknigcie dwoch ot-

WOrow:

1. Ttok wsuniety i dzwignia mocujaca w pozycji
wyjsciowej

2. Ttok w zakresie mocowania i dZwignia mocujgca
W POzycji mocowania

Dla kazdej funkcji kontrolnej do przyrzadu

mocujacego nalezy doprowadzi¢ osobny przewod

pneumatyczny.

Opis

Podczas ruchu do pozycji przetaczania cisnienie

powietrza w przewodzie zasilajgcym wzrasta,

co powoduje zadziatanie wytacznika réznicowo-

cisnieniowego lub elektropneumatycznego

wytacznika cisnieniowego.

Przytacze pneumatyczne

Wersja do zabudowy

Docisk dZzwigniowy wraz z zamontowana kontrola

pozycji i wlozonymi pierscieniami O-ring jest wsu-

wany w otwdr montazowy i dzieki temu jest na-

tychmiast gotowy do pracy.

Obudowa montazowa

Obudowe montazowa naktada sie na wersje

do zabudowy i zabezpiecza dostarczonym

pierscieniem zabezpieczajacym. Przytacza pneu-

matyczne M5 sa obracane o 360°.

Kontrola za pomoca pneumatycznego

wytacznika cisnieniowego

maks. 8 sztuk 2 —4 bar
10-20I/min
3-5bar

Do oceny wzrostu cisnienia pneumatycznego
mozna zastosowac¢ dostepne w handlu pneuma-
tyczne wytaczniki cisnieniowe. Za pomoca jednego
wytacznika cisnieniowego mozliwe jest monitoro-
wanie maksymalnie 8 kontroli pozyciji (patrz sche-
mat obiegu). Nalezy pamietac, ze pneumatyczna
kontrola pozycji dziata niezawodnie wytacznie w
przypadku ograniczenia natezenia przeptywu po-
wietrza i cisnienia w ukfadzie.

Dane techniczne
kanaty lub gwint

Przytacze M5
Srednica nominalna 2 mm
Maks. cignienie powietrza 10 bar
Zakres cisnienia roboczego 3...5bar
Rdznica cisnien *) przy

3 bar cisnienia uktadu min. 1,5 bar
5 bar cisnienia uktadu min. 3,5 bar
Natezenie przeptywu pow. **) 10...20 I/min

*) Minimalna rdznica cisnien, gdy jedna lub kilka
kontroli pozycji nie jest uruchomiona.

**) Do pomiaru natezenia przeptywu powietrza
dostepne sa odpowiednie urzadzenia.

Wykres dziatania
ok. 3°

B2
Odmocowany
1 _i

0

ho h hu*
Zamocowany

1 l—

0

ok. 58° ok. 4° 0° -6-10°
Pozycja odmocowania  Pozycja mocowania
0 = otwarte 1 = zamknigte

*Wymiary — strona 2i 3

Wersja do zabudowy

Otwor montazowy

~ T
o Zamocowany
3 O-ringi
| zawarte
w Odmocowany
dostawie
QCfr

Przytacza rurowe

Wylot powietrza G 1/8

do modernizacji wersji do zabudowy
Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100

@S +0,2
7 07 A] @DH7 A
Rmaks.j
10um =)
% 1
2
_ g
Q| 3
o2
el oM o
X % [aed
S
Z< amocowany'g
b ( 'o
Odmocowany
Odpowietrznik
Krawedz zaokraglona
SEE S
R _ L
Szczegot "Z"
Rozmiar 1 2
@A £0,1 [mm] 39 47
B [mm] 1,3 2
QCfr [mm] 38 42
@D H7 [mm] 38 42
QE [mm] 49 53
F [mm] 40,3 46
G [mm] 1 13
H [mm] 29,3 33
| +0,2 [mm] 34 40
J min. [mm] 78 87
K min. [mm] 84 95
[mm] 82,5 93,5
L1 [mm] 49 54
L2 [mm] 46,15 53,85
oM [mm] 4 4
@N [mm] 5 5
O [mm] 46 52
P [mm] 65 74
Qmin. [mm] 7 85
R [mm] 79,5 90,5
@ S maks. [mm] 40 48
Numer art.
e el Zzluglanng 0353341 0353342
z 4 Srubami
Obudowa montazowa 0353341A 0353342A

L2

Obudowa montazowa

QE

o

I
e

53

42
42
52,5
50
14
36
43
91
100
98,5
56
55,8

55,5
80
90

95,5
54

0353343
0353343A

Z Pierécien zabezpieczajacy

(zawarty w dostawie)

63

45
45
62,5
54

40
47,5
100
109
107
60
59,8

60
86
98,5
104
64

0353344
0353344A

78

45
45
62,5
60
15
45
55,5
114
123
121,56
66,5
65,8

70,6
100,5
113
118,5
79

0353345

0353345A

5
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Akcesoria

Elektryczna kontrola pozycji ® Wazne wskazdéwki

Zastosowanie

Elektryczna kontrola pozycji sygnalizuje

nastepujace stany poprzez wzbudzenie dwoch in-

dukeyjnych czujnikéw zblizeniowych:

1. Tok wsuniety i dzwignia mocujaca w pozycii
wyjsciowe;.

2. Ttok wysuniety i dzwignia mocujaca w pozycji
mocowania

Dla kazdej funkcji kontrolnej do przyrzadu

mocujacego nalezy doprowadzi¢ osobny przewodd

elektryczny.

Opis

Elektryczna kontrola pozycji moze by¢é zamonto-

wana rowniez pozniej (doposazona) we wszystkich

dociskach dzwigniowych z pretem przetaczajacym

(1826X12X4X).

Zakres dostawy:

1 Tuleja sygnatowa ze Srubg

Adapter z 4 Srubami z tbem stozkowym

Obudowa kontroli z 3 wkretami dociskowymi

Indukeyjne czujniki zblizeniowe z wtyczka

katowa (jesli zamdwiono)

Tuleje sygnatowa przykreca sie do preta

przetaczajgcego. Adapter mocuje sie do pokrywy

dolnej za pomoca 4 $rub z tbem stozkowym.

Obudowe kontroli mozna umiesci¢ na adapterze,

obrdci¢ pod odpowiednim katem i zablokowaé za

pomoca 3 wkretéw dociskowych. Informacje na te-

mat regulacji czujnikéw zblizeniowych znajdujg sie

w instrukcji obstugi.
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Wazne wskazéwki

Indukcyjne uktady kontroli pozyciji nie sa przezna-
czone do stosowania w strefie dziatania chtodziwa
i wiorow. W zaleznosci od warunkow eksploatacii
nalezy zaplanowad, a nastepnie weryfikowac¢ od-
powiednie srodki ochronne.

Dane techniczne

Napiecie robocze 10...30VDC
Maks. tetnienie resztkowe 10 %
Maks. state natezenie pradu 100 mA
Funkcja przetgczenia normalnie otwarty
Wyjécie PNP
Materiaty obudowy stal nierdzewna
Gwint M5x0,5
Stopien ochrony IP 67
Temperatura otoczenia -25...470°C
Wskaznik LED tak
Zabezpieczenie tak
przeciwzwarciowe
Typ podfaczenia wtyczka
Dtugos¢ przewodu 5m
Wykres dziatania
ok. 1,5°
Odmocowany 1
0 ho h hu*
Zamocowany 1 —,—
01
ok. 58° ok.4° 0° -6-10°

Pozycja odmocowania  Pozycja mocowania

0 = wyfgczony 1 = wiaczony

*Wymiary — strona 2i 3
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360° regulowane

Mozliwa pozycja czujnikdw zblizeniowych

Rozmiar 1
A [mm] 12,5
B [mm] 35
@D [mm] 88
L [mm] 75,5
1 [mm] 42
Numer art.

Bez czujnikéw 0353351
Z czujnikami i wtyczkami 0353351S
Czesci zamienne

Indukeyjny czujnik zblizeniowy 3829198
Wtyczka katowa z przewodem 5 m 3829099

Warunki pracy, tolerancje i inne dane patrz karta katalogowa A 0.100
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LED
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,Odmocowany*

ok. 62
z wtyczka katowa

4 $ruby mocujace zawarte w dostawie
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0353352 0353353 0353354 0353355
0353352S 0353353S 0353354S 0353355S
3829198 3829198 3829198 3829198
3829099 3829099 3829099 3829099

Wazne wskazéwki

Dociski dzwigniowe sg przeznaczone wytacznie
do mocowania detali w zastosowaniach
przemystowych i moga by¢ zasilane wytacznie ole-
jem hydraulicznym.

Dociski dzwigniowe moga generowac bardzo duze
sity. Detal, przyrzad lub maszyna musza by¢ w sta-
nie przeniesc te sity.

W obszarze dziatania dzwigni mocujacej istnieje
niebezpieczenstwo zmiazdzenia.

Producent przyrzadu lub maszyny jest zobowiazany
do zapewnienia skutecznych srodkéw ochronnych.
Dociski dzwigniowe nalezy regularnie kontrolowac
pod katem zanieczyszczenia widrami i czyscic.
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